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Dersin Amaci

Bu derste 6grencilere mekatronik mihendisligine ait ¢esitli deneyler yaptiriimakta ve deneylerin

raporlari yazdiriimaktadir.

Dersin igerigi

Tasarim, elektronik, kontrol, Uretim, yazilim girdilerini kullanarak proje bazl uygulama.

Dersin Ogrenme Giktilan

Bu dersi basariyla tamamlayan 6grenciler:
1. Deney tasarlayabilir ve sonuglari analiz edebilir [3,7]

4. Takim halinde ¢alisma yetisi kazanir [10,11]
5. Geleneksel ve modern Olglim yontemleri ve veri analizi

2. Mekatronik muhendisligine ait deneyler yaparak pratik bilgilere sahip olur [3,7]
3. Yazil ve / veya s6zlli olarak deney sonuglarini sunabilir. [11]

tekniklerini kullanabilir [13]

6. Veri analizi ve sunumu igin bilgisayar yazilimlari kullanabilir. [13]

Dersin ISCED Kategorisi

52 Mihendislik

Ders Kitabi

Laboratuvar foyleri.

Yardimci Kaynaklar

J.P.HOLMAN, Experimental Methods for Engineers 7th ed, (2001), McGrawHill.
Montgomery, Design and Analysis of Experiments, (2008) John Wiley
A.Dean D.Voss, Design and Analysis of Experiments, Springer Verlag

HAFTALIK KONULAR

Hafta Teorik Ders Konulari Uygulama / Laboratuar Konulari
1 Hata Analizi, Deneysel verilerin istatiksel analizi
2 Kontrol Sistemlerine giris
3 Otomatik gudimlu araglar | iki bagimsiz sensér ile patika izleme
4 Otomatik gudimlu araglar Il Gilvenli mesafede bir engele yaklasma
5 Otomasyon Otomasyon test masasi
6 Pnoématik sistemler Pndmatik sistemler
7 Elektro-pnématik sistemler Elektro-pnématik sistemler
8 Proses kontrol | Seviye kontrol
9 Proses kontrol Il Basing kontrol
10 Dinamik kontrol sistemi modelleme Dinamik kontrol sistemi modelleme
11 Servo motorlarda hiz kontroli saglama Servo motorlarda hiz kontroli saglama
12 Programlanabilir kontrol cihazlar PLC test masasi
13 Yazilim Yazilim
14 Tekrar
DERSIN DEGERLENDIRME SiSTEMi
Etkinlikler Adet Katki Orani (%)
Kisa Sinavlar 10 10
Doénem Odevi / Projesi - -
Raporlar - -
Bitirme Tezi/Projesi - -
Seminer - -
Yanyil igi Odevler - -
Calismalari Sunum i B
Arasinavlar 2 20
Proje - -
Laboratuar 10 30
Diger -
YARIYIL SONU SINAVI 1 40
Toplam




DERSIN MAKINA MUHENDISLIGi PROGRAMI KAZANIMLARINA (CIKTILARINA) KATKISI

Program Ciktilari 1 2 3

1 [Kimya, diferansiyel ve entegral hesaba dayanan fizik ve ileri matematik konularini kavrama,

istatistik, dogrusal cebir ve mihendislik bilimleri (mekanik, termodinamik, malzeme bilimi) konularini
kavrama,

Makine muhendisligi problemlerine matematik, fen ve mihendislik bilgisini uygulama yetenegi, X

Mesleki ve etik sorumluluk gereklerini kavrama,

Muhendislik ¢éztmlerinin kiresel ve toplumsal etkilerini ele almak i¢in gereken ¢ok yonli egitim,

Cagimizin sorunlarini tanima,

Deney tasarlama, gergeklestirme, verileri analiz etme ve yorumlama yetenedi, X

Mekanik ve isil sistemleri, bilesenleri, slrecleri, isterleri kargilayacak sekilde tasarlama yetenegi,

Muihendislik problemlerini (agik uclu problem/ tasarim) tanimlama, bigimlendirme/ modelleme ve ¢6zme
yetenegdi,

© |O|IN|O|O|bd|W

10 [Gok disiplinli takimlar icerisinde is gorebilme yetenegi, X

11 |Yazili, s6zlu ve gorsel araglarla etkin iletisim kurma yetenedi, X

12 |Yasam boyu egitim ihtiyacini tanima ve bu egitime katilma yetenegi,

13 Modern mihendislik tekniklvgrini, becerilerini ve mihendislik uygulamalari i¢in gereken hesaplama X

araglarini kullanma yetenegi.
Katki Derecesi: 1 diistik, 2 orta, 3 yiiksek
AKTS - iS YUKU TABLOSU

ETKINLIKLER Sayi Siire (Saat) Is Yiikii
Ders Siiresi 14 1 14
Yariyil Sonu Sinavi (Hazirlik Siiresi Dahil) 1 11 11
Kisa Sinavilar 10 1 10
Dénem Odevi / Projesi - - -
Raporlar 12 3 36
Bitirme Tezi/Projesi - - -
Seminer - - -
Sinif Dig1 Galigma Siiresi 14 1 14
Odevler - - -
Sunum - - -
Arasinavlar (Hazirlik Stresi Dahil) 2 8 16
Proje - - -
Laboratuar 12 2 24
Toplam is Yiikii 125
Dersin AKTS Kredisi (Toplam ls Yiikii / 25) 5
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